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В рамках данного проекта была разработана трехмерная модель кормушечного комплекса для Битцевского лесопарка с учетом рекомендаций орнитологов и других соответствующих специалистов. В основу проекта заложены эргономичные модели кормушек, при создании которых были задействованы различные инструменты программы КОМПАС-3D. 
     
При реализации этого проекта использовались уже имеющиеся чертежи, которые были усовершенствованы, а также разработаны собственные чертежи для создания детализированной и практически полезной модели.
    
Разработанные модели кормушечного комплекса не только позволяют визуализировать объект с различных ракурсов, но и дают возможность для печати на 3D-принтере, последующей сборки и применения.
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